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Navod k pouziti

Novy smyckovy detektor vozidel MVP-D-TEK jsme navrhli k dosazeni nasledujicich cil( :

1. Detektor ma kompaktni rozméry pro snadné zamontovani do malé provozni skfinky.

2. Veskeré ovladaci prvky detektoru jsou pfistupné z vnéjsi strany pro jednoduchou instalaci a pohodiné
ovladani.

3. V detektoru je zabudované nastavovani smyc¢ky pro moznost €innosti detektoru i pfi meznim
provedeni smycky.

4. Detektor poskytuje veskeré funkce a ovladaci prvky, potfebné pro Sirokou fadu aplikaci.

5. Detektor pouZiva kovovou skfinku pro zajisténi maximalni odolnosti a pro blokovani radiovych
signalu.

6. Detektor poskytuje maximalni ochranu proti proudovym narazdm na vesSkerych vstupech a vystupech.

Dosazeni téchto cilli jsme vénovali znaénou péci. Napfiklad ovladaci prvky detektoru jsou rozdélené do
dvou skupin. Skupina na ¢elni strané detektoru slouzi pro zakladni ovladani a skupina na zadni strané
detektoru je uréena pro pokrocilé nastavovani. Timto zpusobem jsou prvky pokrocilého nastavovani skryté
pro pfilezitostného uzivatele.

Na kvalité detektoru MVP-D-TEK se neSetfi. Skfinka je vyrobend z eloxovaného hliniku v letecké kvalité.
Veskeré spinale maji pozlacené kontakty a jsou uté€snéné k jejich ochrané. Detektor je jiStény snadno
vymeénitelnou pojistkou, potlatovacimi obvody na reléovych kontaktech, metaloxidovym varistorem na
napajecim vstupu a trojitou ochranou na vstupu smycky.

Charakteristické funkce detektoru MVP-D-TEK jsou rozsahlé a zahrnuji Uplnou diagnostiku smyc¢ky

s pouzitim kmito¢tového CitaCe, deset stupnli nastaveni citlivosti, funkce zpozdéni a prodlouzeni signalu,
provoz v rezimech ,zabezpeceni proti poruse” (,fail safe) a ,zabezpeceni v pfipadé poruchy* (,fail
secure”), automatické zvyseni citlivosti, pulsni provoz nebo provoz se dvéma relé pro signalizaci
pritomnosti vozidla a dalsi funkce.

Technické informace

Pripojky detektoru
barva vodice
kolik funkce kabelového
svazku
1 napdjeni : 9 Vss - 240 Vst bila
2 napajeni cerna
3  relé 2, normalné otevieny kontakt (,NO) oranzova
4 zem zelena
5  relé pro signalizaci pfitomnosti vozidla, spole¢ny vodi¢ Zluta
6  relé pro signalizaci pfitomnosti vozidla, normalné otevieny kontakt modra
(-NO")
7  pfipojeni smyCky Seda
8  pfipojeni smyCky hnéda
9 relé 2, spole¢ny vodi¢ Cervena
10 relé pro signalizaci pfitomnosti vozidla, normalné uzavieny kontakt riizova
(-NC")
11 relé 2, normalné uzavieny kontakt (,NC*) fialova

Poznamka : Funkce na kolicich 6 a 10 budou prevracené, pokud bude prepinac DIP 4 nastaveny do

polohy ,vypnuto® (,OFF*) pro rezim ,zabezpeceni v pfipadé poruchy* (,fail secure®).

Indikatory na €elni strané detektoru

Zelena kontrolka LED sviti - napajeni detektoru je zapnuté.
Cervena kontrolka LED sviti - detektor zjistil pfitomnost vozidla.
Zelena kontrolka LED blika - smycka je porouchana, zkratovana nebo rozpojena.

Zelena kontrolka LED blika se dvéma za sebou nasledujicimi rychlymi pulsy - smyc¢ka byla dfive
porouchana a nyni pracuje spravne.
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Cervena kontrolka LED blika na zagatku detekce vozidla - je zapnuta funkce filtru.

Cervena kontrolka LED blika na konci detekce vozidla - je zapnuta funkce prodlouZeni signalu.
Cervena kontrolka LED blika v prib&hu detekce vozidla - doslo k uplynuti mezni doby 4 minut pro
signalizaci pfitomnosti vozidla.
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Ovladaci prvky na €elni strané detektoru

uvedeni do vychoziho stavu PFi kratkodobém stisknuti tohoto packového spinace doll se
(,,reset”) detektor uvede do vychoziho stavu (,reset").

kmitoé€tovy ¢Eita€ (,,frequency Pfi kratkodobém stisknuti tohoto pa¢kového spinace nahoru se
counter®) bude ¢itat kmitocet na smycce. Tento kmitoet se zobrazuje

pomoci blikani ¢ervené kontrolky LED, kazdé bliknuti pfedstavuje
10 kHz. Pocet pulsl v rozsahu od 3 do 13 potvrzuje, Ze je detektor
smycCky naladény na smyc¢ku.

kmitoc€et (,,frequency®) Tento packovy spinac ovlada kmitoCet smycky. Nastavte kmitocCet
odliSny od sousednich smyCek. Ovéfte kmitocty pomoci
kmitoCtového Citate na zakladé poctu bliknuti Cervené kontrolky
LED.

Ovladaci prvky na zadni strané detektoru

citlivost (,,sensitivity“) Tento oto€ny spinac slouzi k ovladani citlivosti detektoru. PFi
normalnim provozu je Uroven citlivosti nastavena na 3 nebo na 4.

Funkce prepinacu DIP
(DIP = ,dual in line package® = ,dvouradé pouzdro®)

DIP | vypnuto (,,OFF%) zapnuto (,,ON“)

1 |pulsnarelé?2 signalizace pfitomnosti na relé 2

2 [ puls pfi zaatku detekce puls pfi ukonéeni detekce

3 | stala signalizace pritomnosti doba signalizace pfitomnosti je omezena na
4 minuty

4 |rezim ,zabezpeceni v pfipadé poruchy” (,fail rezim ,zabezpeceni proti poruse® (,fail safe*)

secure”)

5 [filtr je vypnuty filtr je zapnuty

6 | automatické zvyseni citlivosti je vypnuté automatické zvyseni citlivosti je zapnuté

7 prodlouzeni ¢asu pro signalizaci detekce o 6
sekund

8 prodlouzeni ¢asu pro signalizaci detekce o 3
sekundy

Pokud jsou oba pfepinace DIP 7 a DIP 8 v poloze ,zapnuto (,ON*), tak se prodlouzeni ¢asu pro signalizaci
detekce nastavi na 9 sekund.

Vystraha :

Nepouzivejte nastaveni omezené doby signalizace pfitomnosti anebo nastaveni rezimu ,zabezpedeni
v pfipadé poruchy” (,fail secure®) pro brany, dvefe nebo bariéry s reverzanim usporadanim.

Funkce prepinacti DIP v detektoru

1. Funkce pfitomnosti vozidla se poskytuje vzdy na kolicich 5, 6, a 10 na vystupu relé pro signalizaci
pfitomnosti vozidla. Tyto vystupy jsou aktivni, pokud detektor zjisti néjaké vozidlo. Pokud se pozaduje
dalSi vystup pro signalizaci pfitomnosti vozidla, tak se mGze pomoci nastaveni spinace DIP 1 do
polohy ,zapnuto® (,ON*) nakonfigurovat relé 2 jako druhé relé pro signalizaci pfitomnosti.




Pulsni funkce se poskytuje na vystupu relé 2 na kolicich 3, 9, a 11. Pro ziskani pulst na relé 2
nastavte spina¢ DIP 1 do polohy ,vypnuto® (,OFF*). P¥i vjeti vozidla do prostoru smy¢ky nebo pfi vyjeti
vozidla z prostoru smyc€ky se mohou vytvaret pulsy v trvani asi 0,5 sekundy. Pro vytvareni pulsu pfi
vjeti vozidla do prostoru smycky nastavte spina¢ DIP 2 do polohy ,vypnuto® (,OFF“). Pro vytvareni
pulsu pfi vyjeti vozidla ven z prostoru smycky nastavte spina¢ DIP 2 do polohy ,zapnuto® (,ON*).

Relé pro signalizaci pfitomnosti poskytuje staly vystup po dobu detekce vozidla ve smyé&ce. Pro
ziskani stalé signalizace pritomnosti nastavte spina¢ DIP 3 do polohy ,vypnuto® (,OFF*). V nékterych
aplikacich se pozaduje omezenda doba pro signalizaci pfitomnosti vozidla. Pro ziskani omezené doby
signalizace pfitomnosti vozidla v trvani asi 4 minuty nastavte spina¢ DIP 3 do polohy ,zapnuto (,ON).
Dejte prosim pozor, Ze se relé detektoru po 4 minutach uvolni i v tom pfipadé, Ze je vozidlo stale jesté
v prostoru smycky detektoru. To miize pfedstavovat zavazné nebezpeci v téch aplikacich, kde jsou
brany, dvefe nebo bariéry v reverznim uspofadani. Z toho divodu v takovych aplikacich uvedenou
volbu nepouZivejte.

Pokud je spinaC DIP 4 nastaveny do polohy ,zapnuto® (,ON*), tak detektor pracuje v ovladacim rezimu
,zabezpeceni proti poruse” (,fail safe”). Detektor vyda detekeni signal pfi zjiSténi vozidla, a rovnéz pfi
rozpojeni nebo pfi zkratovani smycky, nebo v pfipadé preruSeného napajeni detektoru. Darazné
doporucujeme pouzivat detektor v tomto rezimu. V nékterych aplikacich je potfeba ignorovat poruchy
smycCky nebo vypadky napdjeni, a poskytovat pouze detekéni signal pfi zjisténi vozidla na smycCce.
Pro ignorovani poruchy smy¢ky nebo vypadku napajeni nastavte detektor pomoci pfepnuti spinace
DIP 4 do polohy ,vypnuto“ (,OFF) na provoz v rezimu ,zabezpeceni v pfipadé poruchy* (,fail
secure”). Toto nastaveni nepouzivejte v téch aplikacich, kde budou brany, dvefe nebo bariéry

Vv reverznim usporadani.

Poznamka : Funkce na kolicich 6 a 10 se obrati pfi nastaveni spinace DIP 4 do polohy ,vypnuto® (,OFF*).
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V nékterych aplikaci je potfeba odfiltrovat kratkodobé detekce, vyvolané pfi¢nym provozem nebo
kratkymi zakmity radiovych signall, jaké mohou byt zptisobované napfiklad spinanim ob&anskych
radiostanic. Pro ignorovani téchto kratkych detekci nastavte spinac DIP 5 do polohy ,zapnuto® (,ON*).
Tak se budou ignorovat veskeré detekce kratSi nez 2 sekundy.

Pro zvétSeni detekéni vysky pfi zjisténi vozidel s vysoko ulozenou korbou nastavte spina¢ DIP 6 do
polohy ,zapnuto® (,ON*). Pfi tomto nastaveni se citlivost automaticky zvySi pfi zjiSténi pfedni osy
vozidla. Jakmile vozidlo opusti prostor smycky, tak se citlivost vrati zpatky do normalni Urovné.

Pro prodlouzeni vystupu signalu pritomnosti vozidla o 6 sekund po odjeti vozidla z prostoru smy¢ky
nastavte spina¢ DIP 7 do polohy ,zapnuto® (,ON®).

Pro prodlouZeni vystupu signalu pfitomnosti vozidla o 3 sekundy po odjeti vozidla z prostoru smycky
nastavte spina¢ DIP 8 do polohy ,zapnuto® (,ON).

Poznamka : Pokud jsou do polohy ,zapnuto® (,ON“) nastavené oba spinace DIP 7 i DIP 8, tak se vystup
signalu pfitomnosti vozidla prodlouZi o 9 sekund po odjeti vozidla z prostoru smycky.



Naprava poruch

projev poruchy

mozna pricina

naprava

Zelena kontrolka nesviti.

Neni k dispozici napajeci

1.

Prekontrolujte napéti na kolicich 1 a 2.

napéti. 2. Vyménte vnitini pojistku.
3. Prekontrolujte pfipojeni pfivodl k detektoru.
Zelena kontrolka blika. Vodi¢ smycky je 1. Prekontrolujte odpor smycky na kolicich 7
zkratovany nebo a 8. Odpor by mél byt mensi nez 5 Q a vétsi
rozpojeny. nez 0,5 Q.
Zelena kontrolka blika se | Vodi€¢ smycky byl do¢asné | 1. Prekontrolujte odpor smy¢ky na kolicich 7
dvéma po sobé zkratovany nebo a 8 pfi prejizdéni pfes smycku. Odpor by mél
nasledujicimi kratkymi rozpojeny. byt mensi nez 5 Q a vétsi nez 0,5 Q.
pulsy. Naméfena hodnota by méla byt stala.
Detektor zlistava i po 1. Je porouchana 1. Provedte zkousku méfi¢em izola¢niho
odjeti vozidla z prostoru smycka. odporu mezi smyckou a zemi. Naméfeny
smycky v detekénim 2. Jsou $patné pfipojené udaj musi byt vy$Si nez 100 MQ.
stavu, a nepfechazi do svorky. 2. Prekontrolujte, zda je smycka pevné
stavu bez detekce. 3. Jsou uvolnéné pfipojena ke spravnym svorkam.
pfivody. 3. Prekontrolujte, zda jsou spoje pevné svafené
a utésnéné proti pusobeni vihkosti.
Detektor pferusované 1. Je porouchana 1. Provedte zkousku méfi€em izolaéniho
signalizuje detekci, i kdyz smycka. odporu mezi smyc¢kou a zemi. Naméfeny
v prostoru smyc&ky neni 2. Jsou Spatné pfipojené udaj musi byt vy$Si nez 100 MQ.
Z4adné vozidlo. svorky. 2. Prekontrolujte, zda je smycka pevné
3. Jsou uvolnéné pfipojena ke spravnym svorkam.
pfivody. 3. Prekontrolujte, zda jsou spoje pevné svarené
4. Dochazi ke a utésnéné proti pusobeni vihkosti.
vzajemnému ruseni 4. Nastavte sousedni smycky na rizné

mezi sousednimi
smyCkovymi detektory.

kmitocty.




Technické specifikace
napajeni
spotreba proudu

teplota

ochrana proti plisobeni okolniho
prostiedi

pouzdro

vystupni relé
konektor

ochrana proti napét'ovym raziim

vstup smycky
uzemnéni smy¢ky

rozsah indukénosti smy¢éky
ladéni

sledovani

indikace napajeni

indikace poruchy smycky

pamét’ poruchy smycky

indikator detekce
prodlouzena indikace

citlivost

kmitocet

rezim nekonec¢né pritomnosti
omezeni na 4 minuty

doba pfitomnosti

druhé relé pritomnosti

puls pfi pfijezdu / odjezdu

rezim ,,zabezpeceni proti poruse“
(,,fail safe“) a “zabezpedéeni

v pfripadé poruchy“ (,fail secure®)
filtr

prodlouzena detekce

Detektor MVP pracuje s napajenim v rozsahu 9 Vss - 240 Vst.
19,2 mA pfi 9 Vss 18,8 mA pii 12 Vss

17,3 mA pfi 24 Vst 9,5 mA pfi 24 Vss

13,5 mA pfi 115 Vst 11,0 mA pii 237 Vst

-40°C (-40 F) az +82,2°C (+180 F)

obvodova deska je patficné zakryta

protlacovany eloxovany hlinik :
vy8ka = 83 mm (3,25 palce)
Sitka= 40 mm (2,56 palce)
hloubka = 90 mm (3,65 palce)
1A/30Vss
Konektor 86CP11 kompatibilni se zasuvkou 11 kolikd ,octal“ DIN
pro montaz na kolejni¢ku, nebo kabelovy svazek
Detektor je chranény neonovymi bleskojistkami, Zenerovymi
diodami a omezovaci napétovych raza.
Vstup smycky je oddéleny pomoci transformatoru.
Oddélovaci transformator smy&ky umozfiuje ovladani i pfi Spatné
kvalité smycky.
Induk&nost 20 az 2000 pH (,mikro Henry“) s faktorem kvality Q =5
nebo vysSim.
Detektor se automaticky naladi na smy¢ku po zapnuti napajeni
nebo po uvedeni do vychoziho stavu (,reset).
Detektor automaticky sleduje a kompenzuje zmény okolniho
prostfedi.
Pfipojené napajeni se indikuje pomoci stalého svitu zelené
kontrolky LED.
Blikani zelené kontrolky LED indikuje problém se smyc¢kou.
Spinacem DIP 4 se nastavuje rezim ,zabezpedceni v pfipadé
poruchy” (,fail secure®), relé 2 se miize pouzit pro vystup poruchy
smycCky k ovladaci desce.
Zelena kontrolka LED blika dvéma po sobé nasledujicimi pulsy pro
indikaci minulého problému se smyckou.
Stalé svétlo Cervené kontrolky LED indikuje detekci vozidla.
Blikani Cervené kontrolky LED po odjeti vozidla z prostoru smycky
ukazuje funkci prodlouZené indikace.
Nastavuje se v 10 stupnich pomoci otoéného pfepinace.
Nastavuje se tfipolohovym packovym pfepinacem.
Nastavuje se pfepinatem DIP.
Nastavuje se prepinacem DIP.
Nastavuje se prepinacem DIP.
Nastavuje se pfepinaéem DIP.
Nastavuje se pfepinacem DIP.
Nastavuje se pfepinacem DIP.

Nastavuje se pfepinatem DIP, 2 sekundy.
Nastavuje se pfepinatem DIP, prodlouZeni o 3, 6 nebo 9 sekund.



